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Sèrie 1 
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Exercici 1 
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Exercici 2 

a) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
b) 
 
 
 
 
 

 

 

 

c) = = = = = ⋅ =H a78 km/h 21,67 m/s  ;   3700 21,67 80,17 kWv P F v F v  

 

 

Segona part 

 

OPCIÓ A  
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Exercici 4 

a)  b)

  

  

 
 

 
c)  Per tant el tirant no es deforma. 

 (recordar que =21 N/mm 1 MPa ) 
 

d) 
 
 
 
 
 
 

OPCIÓ B 

Exercici 3 
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Exercici 4 

a)  b) 
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Sèrie 3 

Primera part 

Exercici 1 

Q1  c Q2  b Q3  d Q4  b Q5  a 

 

 

Exercici 2 

a) 
 
 
 
 
 
 
 
b) 
 
 
 
 

 

c) ( ) ( )m 1 2 m 1 2gsin g 0    gsin g 274,6 127,5 1,3 191,2 JW m x m x W m m x− α + = → = α − = − =  

 

 

Segona part 

 

OPCIÓ A  

Exercici 3 

 

a) 5 membres: 2 barres, 2 corredores i la guia que actua d’element fix. 

b) 5 parells cinemàtics: 3 articulacions i 2 parells guia-corredora. 

c) El mecanisme té 2 graus de llibertat. Cal fixar les dues corredores, per exemple, per tal 

que el mecanisme quedi totalment fixat. 

d) 
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Intersecció de la prolongació de la barra BC 
amb la recta perpendicular a la guia que 
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Exercici 4 

a)  b) 
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OPCIÓ B 

 

Exercici 3 
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Exercici 4 
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